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1. dring. Tadeusz DABROWSKI KNiHM Doktadnos¢ [fn/'owatjhema naW|gla<?J| na akwem‘e Zato}kl G‘(.iansklej,” __ _ _ _ —
Przeprowadzic analize doktadnosci prowadzenia nawigacji w funkcji zaktécen systeméw GSNN na akwenie Zatoki Gdariskiej.
2. kmdr por. dring. Dominik IWEN KNiHM Detel.(/qa obiektéow podv/vodnvch z uzyciem eclfoson}dy wuakfwmzkowe{. _ __ —
Oceni¢ wptyw parametréw pracy echosondy wielowigzkowej na wykrycie i klasyfikacje obiektéw podwodnych.
3. kmdr por. dring. Dominik IWEN KNiHM Sonar S)oczrw lo Jalfo narzedzie do wykrywania oble?(tow P _
Zbada¢ mozliwosci detekcyjne sonaru bocznego na w aspekcie doboru parametrow pracy.
4. | kmdr por. drinz. Dominik IWEN KNiHm  fpozydo pojazdu ROV w basenach portowych. . - — - -
Ocena doktadnosci wyznacznia poozycj pojazdu g0 na akwenie ograniczonym z uzyciem systmu pozycjonowania akustycznego.
5. kmdr por. dring. Dominik IWEN KNiHM Bada‘me czys‘tossl .dna z kaor?vstn.amem pojazdu ROV. _ _ _ _ _ -
Analiza mozliowsci wykorzystnia pojazdu podwodnego do wykonania sprawdzenia czystosci dna w ramach kontoli budowli hydrotechniczej.
6. dring. Mariusz MIESIKOWSKI KNiHM Kfﬂll]e nforskle‘w‘konteksc!e narufzen zasad (?OLRE§11197Z na. Morzu Battyckim wllatach 2000-2020. _ _ _ _ _ _
Zidentyfikowanie i przeanalizowanie przypadkéw kolizji morskich na Morzu Battyckim w latach 2000-2020 pod katem naruszeri zasad Miedzynarodowych Przepiséw o Zapobieganiu Zderzeniom na Morzu (COLREG 1972), a
7. dring. Mariusz MIESIKOWSKI KNiHM Przeplsv prawa dro'glb @orskle] w fi‘oble al{ton‘omlcznych st‘at'kow - wvzwar.lla i rel(.arnendacje.' _ _ _ _ ___ _ _ _ _ __ _
Analiza adekwatnosci i skutecznosci obowigzujgcych przepisow prawa drogi morskiej w kontekscie rozwoju autonomicznych statkow, identyfikacja kluczowych wyzwan interpretacyjnych i operacyjnych wynikajacych z ich
8. dring. Mariusz MIESIKOWSKI KNiHM Wyk‘orzystanle dzu')l?owego steru »strur}nlemowego w manevtlraf:h portowych z uwzglgdnllenlem wptywu W|atru i pradu. _ _ _ _ _ _ _ _ _ _
Analiza efektywnosci wykorzystania dziobowego steru strumieniowego podczas manewrdw portowych, ocena jego wplywu na precyzje i bezpieczeristwo manewrowania jednostkami ptywajacymi bez i w warunkach oddziatywania
Kmdr wst. - m - - n —
9 mdr w s prof. dr hab. Andrzej FELSKI KNiHM Wykt?ll'zystame Iol'(?!nvc‘h .stacjl referency]rlvch do monitorowania ?akloc'en (?NSS‘ _ _ —
spocz. Ocenic przydatnosc istniejacych referencyjnychGNSS do wykrywania zaktocers GNSS i alarmowania uzytkownikow.
kmd t. i 6 iesieni i i
10. mdr w s prof. dr hab. Andrzej FELSKI KNiHM Stoso.\?lam.e I?kalnvch ukiadovil odnlesllenbla w dobie ?owszechnego s?osowama (.;NSS, _ E— _
spocz. Ocenic na ile istotnym pozostaje zagadiebie stosowania przez instytucje kartograficzne uktadéw odniesienia innych niz WGS84.
Kmdr wst. - prpT— — - - -
11, mdr w s prof. dr hab. Andrzej FELSKI KNiHM Znaczfme odpornosci ?dklornlka'GNS‘S r|a zaktécenia na heua'ogo.wej prlatformle nawodnej.
spocz. Oceni¢ wptyw odpornosci na zaktdcenia jako metody poprawy bezpieczeristwa USV.
Kmdr w st, - 7 ro— poy — -
12. mdr w s prof. dr hab. Andrzej FELSKI KNiHM |Integ.r'ac|a okretovlvrych svsfemow nau{!gacyjnvch w kontgkscle ?ak'ace‘n GAI\fSS _ _ __
spocz. Ocenic¢ efektywnosc taczenia informacji z systemu GNSS z innymi rodzajami informacji nawigacyijnej.
kmd t. i iekto
13. mdr w s prof. dr hab. Andrzej FELSKI KNiHM Rola ﬁNSSw naw!g‘a nawod'nyfh obiektow na‘wodn'vch. . _ - — _ . — . .
spocz. Oceni¢ wptyw mozliwych zaktdcen GNSS na bezpieczeristwo USV operujgcego w oparciu o kombinacje odbiornika GPS z innymi urzgdzeniami zainstalowanymi na platformie.
1a. kadm. w st. Kadm. dr inz. Crestaw DYRCZ KNiHM Ocleplenlle klimatu uggo pru{ na m01|IWO‘S(?I pro\‘Nadzenla zegll{gl na 9cean|e Ar}ktvcmym _ . _ .
spocz. Okreslenie wptywu ocieplenia klimatu na mozliwosci prowadzenia zeglugi na Oceanie Arktycznym i wyznaczenie nowych tras nawigacyjnych.
15. kadm. w st. Kadm. dr inz. Crestaw DYRCZ KNiHM Weryfikacja prognoz Pogody na akwen Battyku Poludnlowo-wsc.hodmego w ol?arclu o |nfo|jmat{]e meteo.rnloglcznue zeb stacji Valsa‘Ia MNIO i stacji platformy PETROBALTIC.
spocz. Ocena sprawdzalnosci prognoz pogody na akwen Battyku Potudniowo-wschodniego w oparciu o informacje ze stacji Vaisala MN10 i stacji platformy PETROBALTIC.
16. kadm. w st. Kadm. dr inz. Crestaw DYRCZ KNiHM Weryfikacja progno'z Pogody na akwen Battyku Poludnlowo-wsc.hodmego w ol?arclu o |nfo|jmat{]e z rada.ru meteorologicznego WR 2120 radarow svste'mu POLRAD.
spocz. Ocena sprawdzalnosci prognoz pogody na akwen Battyku Potudniowo-wschodniego w oparciu o informacje z radaru meteorologicznego WR 2120 i radaréw systemu POLRAD.
17. kadm. w st. Kadm. dr inz. Crestaw DYRCZ KNiHM Planowarfle po&?rozv o'ceanlcznyfh W oparciu o svstgmv ws;ﬁ)magama nawigacji SPOS, BVS i s-Planner. . — .
spocz. Dokonanie analizy poréwnawczej procesu planowania podrdzy oceanicznych w oparciu o systemy wsparcia nawigacji SPOS, BVS i s-Planner.
arhab g, . n m - = r
18, r hal 0 inz. Marek SZYMOKSKI KEP Aktywne'l pasywne s\{sfemv red'ukcjl kotysan bocznych i ich wptyw na st?teczr\osc st‘atku. . S— . _ —
kpt.z.w. Wykazanie przydatnosci systemow antyprzechytowych dla poprawy bezpieczenstwa zeglugi oraz wskazanie w jakich sytuacjach moga one stanowic zagrozenie.
19. dr hab. in. Waldemar MIRONIUK KEP Opracow?me arkusza kalkula'cvmego do okyreslanla vaov'nf)scl okretu na podsfawm t{dczvtanego fanurzema.
Wykonanie arkusza kalkulacyjnego do okreslania wypornosci okretu na podstawie pomiaru zanurzen.
20. dr hab. in. Waldemar MIRONIUK KEP Anallrza c}asu zatopleru? przedziatu olfvetowego w zaleznosci ?d rnlejsca u.szkodzenla kadtuba.
Okreslenie wptywu miejsca uszkodzenia kadtuba na czas zatopienia przedziatu.
21 dr hab. in. Waldemar MIRONIUK KEP Wpi\(w sFanu zalado'wanla okrefu'na wartosci momento)ﬂ gnacych |'s|' tnacych. ;
Okreslenie momentow gnacych i sit tnacych okretu dla réznych stanéw zatadowania.
2 dr Stawomir KUZMICKI KEP Ocena prognozowanych zdolnosci operacyjnych ratownictwa okretéw podwodnych po wprowadzeniu okretu projektu Ratownik w struktury Marynarki Wojennej RP.
Analiza wptywu pozyskania jednostki projektu Ratownik na system ratownictwa okretéw podwodnych, w szczegdlnosci w kontekscie zdolnosci operacyjnych, zabezpieczenia dziatan oraz interoperacyjnosci w strukturach MW RP.
23. dring. Andrzej KROLIKOWSKI KEP Plan‘zarzqd?‘anlal sytuac]q kry‘zvsowa w przypadku wystapienia pozaru na statku w podrézy morskiej.
Analiza mozliwosci wykrywania pozaréw na statku.
24, kmdr dr hab. Inz. Kraysztof JASKOLSKI KG Optvmallzaqa doboru ?astaw' re!;ulatora PID w autogllocle z wykorzysfanlem metod svmula?vjnvch. i _ — _ _ i
Na podstawie symulacji przebiegéw czasowych pozycji, kursu, predkosci okretu zaproponowac nastawy regulatora typu PID i dokona¢ weryfikacji poprawnosci wyboru. Skorzystac z dostepnych narzedzi typu Marine Systems
24, kmdr dr hab. Inz. Kraysztof JASKOLSKI KG Zastosowan’e met‘od cyfrowego pvzet)ua'rzanla sygnatu do przeprowadze'ma analiz W|d.mawych sygnatow pc‘)cho'd‘zqcych z sYste'rrlf)w radlonamgacv]f\ycl! dfleklego zasiegu ALFTI-!A (RSDN-20). _ _
Na podstawie zarejestrowanych przebiegdw czasowych sygnatu wyznaczy¢ widmo amplitudowe sygnatu w dziedzinie czestotliwosci, spektrogram w dziedzinie czasu wraz z gestosciag mocy sygnatéw transmitowanych przez stacje
25. | kmdr ppor. drinz. Norbert SIGIEL G Automatyz'acja procesu planowar?la misji systemu autonorvlfznego, z uw1g|gdn|'emem aspektéw monitoringu infrastruktury mOI’S!(IE]. __ __ _
Opracowac algorytm automatyzujacy proces planowania misji systemu autonomicznego, dedykowanych do rozpoznania dna morskiego oraz monitoringu elementdw infrastruktury morskiej.
26. | kmdr ppor. dring. Norbert SIGIEL KG Wykorzystanle alg?rvtm?w uczenia g'relboklego do automatvlcznej kla?vflkacjl {agrozen lvplf UXO w akm{enle Morza I%a'tycklego. _ i _ i
Zaimplementowac i oceni¢ efektywnos¢ wybranych algorytméw uczenia gtebokiego w klasyfikacji obiektéw dna morskiego na podstawie danych sonarowych pozyskanych w wyniku misji systemu autonomicznego.
27. | kmdr ppor. drinz. Norbert SIGIEL G O;?racowame systre'mu mgmtormgu prrrzestrzenl rr'|orsk|ej w”s'ntefle pr‘zybrz‘eznél opartego na wizji z kamery p‘rze'myslowej. i i
Zaimplementowac i oceni¢ skutecznos¢ algorytmow detekgji i $ledzenia obiektdw morskich w strefie przybrzeznej z wykorzystaniem kamery przemystowej.
28. | kmdr por. dring. Piotr BEKIER Kuo Wykorzystam'e metod uczemé maszynowego do kIasvfllfachﬂUAV na podst.awm danych pozyskanych z radaru‘namgacyjnego.v _ _ _ — i
Skonstruowac algorytm uczenia maszynowego do klasyfikacji UAV w oparciu o dane pozyskane z dopplerowskiego radaru nawigacyjnego oraz dokonac oceny jego skutecznosci dziatania.
29. | kmdr por. dring. Adam CICHOCKI Kuo Taktvczr!e i néwgacv]ne aspekty uz'vfla sr‘mgi‘c?wc:a t. AW101 w t.iedykowanych mlsja'ch puszu‘klwa‘wczvch. _ _ _ _ i _
Dokonac¢ analizy i oceny efektywnosci realizacji typowych dla smigtowca AW101 zadar poszukiwania z wykorzystaniem sensoréw poktadowych w réznych warunkach meteorologicznych i hydrologicznych.
30. | kmdr por. dring. Adam CICHOCKI Kuo Analiza i ocen? wpllku MFW na efekt‘\‘/wnusc pt[xszukl.wavnla obiektow pod\fwv)dny.ch _ _ i _ —
Z wykorzystaniem srodowiska symulacji, dokona¢ analizy i oceny efektywnosci realizacji typowych zadari poszukiwania obiektéw podwodnych w obszarze MFW.
32. | kmdr por. dring. Artur CYWIKSKI Kuo Wpiv'w @or%klego .trans!:aortu matevrlaiow r‘uebe‘zplecznv‘ch nav farmy W|atrvowe4
Okreslenie niebezpieczenstwa oddziatywania fali uderzeniowej na farmy wiatrowe.
33. | kmdr por. dring. Artur CYWIKSKI Kuo Wpiv'w @or%klego .trans!:aortu matevrlaiow r‘uebe‘zplecznv‘ch nav infrastrukture krtvytcm@ __ i i
Okreslenie niebezpieczenstwa oddziatywania fali uderzeniowej wybuchu przewozonych materialéw na brzegowe elementy infrastruktury krytycznej.
34. kmdr dr hab. Rafat MIETKIEWICZ Kuo Wpiv'w morskiej farmy wiatrowej na mozliwosé prowadzrelma dziatan przeclwrr'unowych _
Okreslenie wptywu morksiej farmy wiatrowej na mozliwos¢ prowadzenia dziatan przeciwmiowych na jej obszarze (idenytfikacja oddziatywania i ograniczen).
35, dring. Krystian BUSZMAN Kuo |Metody imalizacji pola magnetycznego okretu na przyktadzie wybranych okretéw Marynarl ojennej
Zapoznanie sie z aktualnymi rozwigzaniami stosowanymi w Marynarce Wojennej w zakresie metod minimalizacji pola magnetycznego okretu. Przedstawienie propozycji aktualizacji istniejacych metod przy zastosowaniu nowych
36. dring. Krystian BUSZMAN Kuo Stacjonarne i mobilne poligony pomiarowe jako podstawa pozyskiwania sygnatur podwodnych pél fizycznych okretéw.

Zapoznanie sie z istniejgcymi polskimi i zagranicznymi systemami do pomiaréw podwodnych pdl fizycznych okretdw. Przeprowadzenie analizy mozliwosci optymalizacji stosowanych rozwigzan.




